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iWHtemen Hebel Oder •^'Motorfi«iii(ib(t^^ n q OT ^ iaj nehtnen hat 

10 Gnindlage der E/flhdunn 1st die Bute* »v»«.-,i«. J . 

de, Stebenutzereauf l^jTT^ "* Gewfcw ^en 
•amjT ^ 8 Un " die «"•«''»«*• Eriaseung der 

S^aslu^mmefeeinemse^ofsy^AhderFonne^ 

denSte^,^^^^^^^^^ 
Ungendistarastrecke mehr oderwenfeer start tomprMert wW. 

^"O^Wtmrnfla^ N *M*t B^mch^derdurchdaa 
S^nd*.^ «W das fedemde^,. ^ 

S ^-«^.inAt*an^ 

Ste m, dem K^ew^ jn ^ a ^ ng ^ ^ dfe 



to 
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ROckstelltmg in ehe andere Position, befepieteweise in die Vertitete. Die 
Ob^^ntfwsdero^ 

wahrend dem Fah ren manipulfert. was den Fahre, in der Fahmelse ablenkt und 
tann deshalb aegebenenfalls unfailauslosend sain. Bei mit dem Site und der 
Lahoe getoppelten Federapannkraftsystemen konnen lek*te. beSehungaweiae 
2 ™ n ^*^Pe^ne1n 

sertetehnenicWzuMckanlcken k6nnen.Schwe re .m us)(uK8 eTypen dagegen 
te ^ M »^na*nM^ ' 
rtJCkwarts zu verindem wOnschen. 

Mechanised Systeme von Stellrrwchanismen zurRegelungoder 
Posittonsanderung der Lehnen von Sitzen. auf manaellert^ehungsweise 
^otonscherBasis^ind zu genQge ^m^Ms^^Tec^S^ 
*^"*«^ 

individoeireirigesteltt wentea fine aptirrale lndiv»dueir U nd KorpeAezogene 

bewertetellfgen. Bei nlchttorrekter Lelmene^tetfu^ erkennt der Noteer 
befepieiweise bei der Wutzung eines K^^eugsfce* erst*ach«iner linger 
andauernden Fahrt das Auftrefen von ROckenbcschweid^^ 
Abgeschlatftneit AucheineUmarretferungderSitzfehwfne^nurandere aber 
wedermcht korrekte Position, sehafft ailenfaBS eine nur tempore Abhilfe we» 
diese korrtgierte Sitzlelwenelnstellung fast Immer rtcht die rtehtige ist 

Die Bewegungsdynamik zwischen dem Benutzer eines Sifees mft Sfefehne muss 
temporar und permanent stets im Einklang sein und muss deshalb 
korperphystotogisch zufriedensteilend getost sein. 

Aufgabeder Erfindung ist es deshalb eine Regufierung der 
Uhnenneigungseinstettung eines S^es derart zu entw.ckein. dass stets eine 
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10 



15 



opttmafe Position derSfefehnenneigung zustande kommt, unabnaflgig vonder 
muskuloser Durtfctraimeiflieit 

W soii der Sibbenuteoreinen 

ZunUfenahme von manlpuTierbaren oder iiwtorfechen Hiffsmitteln, 
OieAu^abederEtfindungwuidegeBst von Anspnicft 

Basis der Erfindung und P«mir*nt*r fur die Losung der Aufgabe der Erfindung 
»st d,e Gewfchtserfassung des Benotzera des Sites. Der ertasste Gewfchtswert ' 
wind sensonscn ^WegstrW^ 

beispielsvveiseinderFonTieines Distanzrk*tungswandters und einer 
Sohubstange, auf ein fedemdes Element ubertragen,. das zwischen mindestens 
rwe, Ktemmbacken be^lHingSv^se Wemmscheiben beaehungswelse deren 
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komb«i«erter Systems wo ein Sctenkei die Sitz/ehne d^rsteW und das Konterteil 
em Srtzformteil sein kann. Des weiteren kann die Gewichtesensorik pneumatisch 
Oder hydraufech ermitteit und zum Federelemem transfer iert werden. 

Das eifasste Gewicht als Sensor-Basiskeroweit zur 

Bewegungsdynamikreguiierung wirkt afs VVegstreckendistanz automatiseh auf die 
Fofgeetemente derartund automatfech. dass die erfinderfsche Vorrichtung ohne 
jeawede energetische Fremdeinwirkung oder Manipulationshitfe funkttoniert. 

Oieerfir^ungvyird anhandderfolgerKlen Figure* 1 bis 5 beschrieben. 
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Element D in der Position, wie bdi schwer belastetem Site 1. mit 
Klemmbacken 14 und in dieser Konstelfationmit Schenkel 15, in der 
Doppelfunktion als gleichzeitigem KlemmteB. E ist der Klemmspatt zwischen 
dem Kiernmbacken 14 und in diesem Falie Schenkel 15 

Kg* «¥dasPnndp wiein J^r l,|edoch mit dem fedemden Etemerrt D in 
der Position bei flertngs^ Sftrbeiastiing, das fedemde Element ist in dieser 
Position stark tomprimiert 



Rfl.3 zeigt 



des fedemden Elements O bet den 

i bet geringerBelastung - gestnchette 
Postttondes^^ 

- des Elements D2 entsprechend der vom Sensorsystem A erfassten 
Streckendistanzen, die transferiert mittels C auf das fedemde Element ober 
die Klemmbacken 14 die tehnenneigung bevmken. 





Iteerfinderische 



20 



25 



F«9- 4 zeigt einen Stuhl mit Site und der erfinderischen KonstrnWionsvariante in 
derseitenansteht in der Neutral-Ruheposttton. mit dem Site i vder Lehne 2 
dem StuhifuB 3. dem Supportschaft 4, dem Sitztrager 5. dem unteren 
i-ehnenschenkel 10, der Schubstange 7,dem fedemden Element D, dem 
Sensorsystem e mit der Wiegeteder 9 und der am Ende des Wiegebaikens 
12 befindiicnen Wippschenkel 13:. Des weiteren der Verbindungsachse von 
6 uhd 7 und dem Befestigungssupport 17. 



Fig. 5 zeigt die Konstmktion eines Stunls in Funktion, bet Sitebefastung B 
30 Uber der am Sitetrager 5, der fcderten VWppachse 11 und dem sich am 

Ende des Wiegebaikens 12 befindtichen Wippschenkel 13. wird die durch 
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den Benutzer auf den Sitz dnwirtwnde Krsrtl B Ober den 
t^nzrk^tungswandfersauf die waagerechte Schubstange 7 
2 «3ai^nge W ommen^ T^fe,n*tiri C. auf^s fedemde Element D 
<H»rtragen. *^ distanzbezpgene. iedoch zahtem***™*.^ flfcW 



LehnerwcftenlceJ 10 Ob^n^en w^ureh die Stefehne eine der 
Srtzbetestung B ent^echende Winkelnejgung annimmt fndieeemFalte 
beispielsweise wie gemaft 2a. 

da«d« i^aaa^vp^fcF^Mtt, 

geometrecti vorschiedenarlia eestattbar. 

20 S^mv^^h,^^ ^ ^ 

Vergteich mil den, Stan* der Technik. fcwbesondere weir jegllche 
^^>»™«»^ 

30 ^P^nRg™ 
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Bement erfblgtbeispielewefee mtteis hennetiseh oeschtossen*, Cuft- oder 

edbrtedicben Hubdistenz a,, Hin oM Herbewegimg de*«edentfenBe«^ 
OberentepreehendeKolbenmet^anismGn stattfindet 

S 

Machfolgend wird die Funktfonsweise der eifindungsgemaSen 
Stetehnenregufierung anhand der Rgureit 4 unds ertauteit 

Be^ngdea stoage* 5irt Sw,*^, — 
den Pfeit 18 verdeutttcM 



15 



WegefcUken laundeinem Ve^ndu^^az^,. DerVVinkel h e b e 122is » im 

lnachuoten m 

gencweten SiteWger 5 schvwmkbewegBeh veibunden. 

20 Wwtaiprt* horizonta. te^fch angebracht.dJ,. 

Ktwndie VWppeohse 11 ***m^^&m**U 1 tftetekw 

2S 13 des Richlungswandleis definlert. wscrenxei 
Andwynteaete^esStees 1 i«da S fedemdeHe™«o««e a r^ WW e glitt , 
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mmm tows wwim wmmz 



umenveitieutffcht 



fi- iff Blipl&k^Kir^ von 



5 des Richtungswandiers 6 vetbunden d.h. mit 



fcntterntetrEnde en i 



seinem vom fedemden Element 26 
18 angeschf bssen. 




i des Sitzes 1 0 durcn 
jsadise 24 um die Wippachse I f 
10 aMS - Dabei fDhrt die Vertrfndungsachse 16 eine 

Uhfzeigersinn urn dfe VWppachse 11 aus, so dass die 

alsoinRSdiJttng 




die 

im Uhrzeigersinn 
im 

7eine 

f^embe Element D wircJ 




aufdemSitt 
i dass die Federtiarte 



lee Sitzes 1 



20 



B *' as,un9 ttesStees Wild 

etch die Wiegefeder 9 und das federnde Element Dkebrt in seine unbelastete 



zurQck. 



25 



* tetaW " Slnd «^ Pigumn 4 undSmitdenselben Bezugsziffern 



J. mm. mm |$ : ^ 



misim. iwis mum wmmz 



8 



5 t. 

inetisUass sie ausf^emienBemenien bestefifc 



to 



a 



emem Sensorsystem (A) zur Ermfttlung einer Un^ndfetenrmsuitierBnd 
aus A Befastoige^sifere^ W z»«c*ef» dem Nuiiwdrt, ** 

ivomindividuenen 



i Sitzbenutzere, des 




15 k femem ftansfemiffief <C}zuf 0 
Jistanz 



meim/ttetten 



20 



25 



c. auf ein federndes Element (D). 

dass 



e. 




«. mtndeslens zwef Wemmbacken (f 4) odaf ftinktionsgtelcfton 

8,tufert fet Bauelementen d/wkt oder IndimW verbunden 

»nd die die Sflztehnenneiigunfl dareteJtea 
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Vomchtuns nach Anspruch 1. dadurch s^eiwzetehnet. dass das 
Sensorsysterogemafta .eine Wiegevoinchtung (1 1 .12.13) i 



fst 



Vornchtung nach Anspruch 1. dadurch gekennzefchnet. daaa das 
Sansorsyatam game* a, tin m^^m^^s Transfer*** 

Vomchtur^ nach Anspruchen 1 und 3, dadurch gekennzefcftnat. dassdas 
Sensorsystems 
oesitzt 



• em 



15 



& Vorrfchtung nach den AnsprOchen 3 und 4, dadurch gekennzefchr**, 

latf kelementeln Luft- 



be^ehungsweifee 




6. 



20 




besteht 



7- Vorrichtu 



umlenkbar sind. 



aus steifen mechanischen Teifen{6>und (8) 



ass mrtteis den 
>n. richtungsbezogen 




25 6. 



1, dadurch gekennzafchnet, dass t 
nur parttell von den Kfemmoacken erfasst und tomprimiert WW und in 
Abhingjgkeil der Distarizbewegungen sich die zu komprimferende 
Ffache und somrt das Eneigiespeichervdumen verkreinert Oder 
vergrofiert. 



30 
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Fedemdes Element, nach Anspruch 1 und 8, dadurch gekennzetehrtet 
dass esmir partiell vtm de„ Klemmbacken erfesst und komprimlert wlrd 
und M Abhai^gkeUder Distanibewegungen skfrbedarfsgerecM 

erfessten Bereich fcefindet 

10. Fedemdas Eiefnent nach den Anspm 

gekennzeichnet. dass die Anwendungen gernali den AnsprQchen 8 und 9 



1<3 

11 Fedemdes Efement (D> nach Anspruehen i , 8, 9 und 10, dadurch 

gekennzeichnet. dass es flachformig. regularwfnkellg keftfttrmig zwischen 
den Klemnibacken (14) situiert 1st. 

15 12. Fedemdes Element nach Anspruch 1. dadut^ gekennzeichnet, dass 

sum besteht. 
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Zusammenfassung 



Die Erfindung beWffl eine Vo-rfcMung » Regu.iea.ng derSfelehnenntfgung 
«nes Steeste^eopO^te.indMdueBe Neig^po^.^Man,^,^ 

K d» dadurch gekennzelcHnetfet. 4ass sie fcestaht aus 
Itfes. Sitznulzagewichts and des TJansfere des 

lement fiber das das Sensofsystwneircb ' rfrf 
Sftzlehnenschenkelflbertfagenwifd. nwa ie 
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